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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego

Rozbudowa istniejgcego budynku administracyjno—biurowego Slgskiego Oddziatu Wojewodzkiego
NFZ w Katowicach.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
instalowaniem Systeméw Sygnalizacji Pozaru, oznaczanych w dalszej czesci SSP.

Uzupetnieniem niniejszej specyfikacji dla uktadania linii kablowych, wykonywanych z kabli z zylami metalowymi jest:
specyfikacja techniczna standardowa (ST) ,Roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych — Kod CPV
45310000-3. Roboty w zakresie przewodoéw, montazu opraw, osprzetu, urzgdzen i odbiornikdw energii elektrycznej”.

1.3. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.2., a objetych zamdwieniem okreslonym w pkt. 1.8.

1.4. Przedmiot i zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad wykonywania i odbioru robé6t w zakresie:

— instalowania systemow sygnalizacji i alarmu pozaru w obiektach budowlanych,

— transportu i skiadowania materiatéw, trasowania linii kablowych, robdét montazowych wszelkich urzgdzen
sktadajacych sie na system, dla obiektéw budownictwa ogdinego.

ST dotyczy wszystkich czynno$ci majgcych na celu wykonanie robét zwigzanych z:
kompletacja wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

— wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegolnosci roboty murarskie,
Slusarsko-spawalnicze, montaz elementéw osprzetu instalacyjnego, préby zadziatania i badania pomontazowe,
ewentualna integracja z innymi systemami np. z siecig alarmowg powiadamiania PSP lub z systemem zarzgdzania
budynkiem (z ang. BMS — Building Management Systems)

— wbudowaniem wszystkich materiatéw w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczna,

— wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementéw wyznaczonych w
dokumentacji,

— wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich wyznaczonych kabli i linii oraz
wszelkich elementéw sterowania recznego, powodujgcych zadziatanie systemu alarmowego w razie potrzeby.

— przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi montowanych
elementéw systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla wytypowanych pracownikdéw obstugi przysztego
uzytkownika.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-07, a takze z podanymi ponizej:
Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb, o ktérym mowa w art. 2 pkt 1 rozporzadzenia Nr 305/2011.

1.5.1. System Sygnalizacji Pozaru SSP

Centrala Sygnalizacji Pozarowej (CSP) — centralna czes$¢ instalacji sygnalizacji pozarowej SAP. Posiada ona
zainstalowane oprogramowanie, ktére wykrywa i sygnalizuje zagrozenia pozarowe po odebraniu informacji od
zainstalowanych czujek lub recznych ostrzegaczy pozarowych. W momencie odebrania sygnatu alarmu centrala
automatycznie moze uruchomié¢ sygnalizatory akustyczne lub akustyczno-optyczne oraz przestaé sygnat alarmu do
stacji monitoringu. Przekazniki wewnetrzne centrali pozwalajg uruchomi¢ zewnetrzne zabezpieczajgce urzadzania
przeciwpozarowe oraz kontrolowac ich stan. Projekt i wykonanie muszg by¢ zgodnie z normg PN-EN 54-2:/A1:2007
Petla dozorowa — zespot potgczonych ze sobg, za pomocg kabla alarmowego, elementéw systemu — ich ilos¢ zalezy
od wielkosci i typu centrali.

Monitoring — zbieranie informacji o stanie indywidualnych, rozproszonych instalacji sygnalizacji pozarowej SAP, przez
centrum monitoringu w celu podjecia dziatan interwencyjnych. Interwencja ma miejsce w wypadku odebrania sygnatu
alarmu, przekazywanego przy pomocy tgczy telekomunikacyjnych lub radiowych.



Elementy wykonawcze:

+ Stacja odbiorcza alarméw pozarowych (SOA) — centrum, znajdujgce sie w obiekcie zabezpieczonym lub poza
nim, z ktérego moga by¢ w kazdej chwili uruchomione niezbedne $rodki zabezpieczenia obiektu lub zwalczenia
pozaru.

« Tor transmisji — fizyczne potgczenie, znajdujgce sie na zewngtrz obudowy centrali, stuzgce do transmisji informaciji
i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi cze$ciami systemu sygnalizacji pozarowej. Tor transmisji moze
obejmowac niezbedne do transmisji wyposazenie, np. modemy.

* Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych (UTA) — wyposazenie posredniczgce, przekazujgce sygnat
alarmowy z centrali sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczej alarméw pozarowych.

Systemy transmisji alarméw pozarowych (STAP) — stanowi element skladowy systemu sygnalizacji pozarowe;j

(Komendant Gtéwny PSP w piSmie BZ-1V-6/44/93 z dnia 1.09.1993 r. okreslit warunki organizacyjno-techniczne, jakim

powinny odpowiadaé pofgczenia urzgdzen sygnalizacyjno-alarmowych z jednostkami Panstwowej Strazy pozarnej i

zasady ich uzgadniania).

Wyodrebniono nastepujgce typy systemow:

» Jednostopniowy STAP obstugiwany przez jednego operatora.

» Jednostopniowy STAP obstugiwany przez kilka firm komercyjnych.

» Dwustopniowy STAP obstugiwany przez jednego operatora.

» Dwustopniowy STAP obstugiwany przez kilka firm komercyjnych.

Podziat obszaru nadzorowanego — system podziatu SAP na elementy skitadowe instalacji (konfiguracja) zalezy od

wielkosci oraz skomplikowania budynku oraz stopnia zagrozenia pozarowego poszczegolnych jego czesci.

— Budynek

— Strefa pozarowa (np. fragment budynku)

— Strefa dozorowa (np. kondygnacje)

— Obszar ochronny (np. pomieszczenie)

— Czujka (wydzielona przestrzen chroniona przez system)

1.5.2. Elementy wspdlne dla obu systeméw

Czas zachowania funkcji instalacji elektrycznych w przypadku pozaru — zgodnie z niemieckg normg DIN 4102

czes¢ 12/11.98 jest zachowany, jezeli w linii kablowej znajdujgcej sie pod wplywem ognia w okreslonym minimalnym

czasie nie nastapi przerwa przeptywu pradu zasilajgcego przez ww. urzgdzenia i aparaty ani nie nastgpi zwarcie.

System kablowy stanowig kable odporne na dziatanie wysokiej temperatury oraz wtasciwy sposoéb ich prowadzenia oraz

elementy konstrukcyjne do wykonania tras kablowych jak: kanaty ochronne, drabinki i korytka kablowe, obejmy kablowe

oraz dystansowe, a takze osprzet montazowy — wsporniki poziome i pionowe, taczniki, wzmocnienia, rynienki, kotwy

stalowe, przedtuzki, elementy dystansowe, bloczki, korki, masy ognioodporne, powtoki, folie i inne warstwy ochronne na

zewnatrz lub wewnatrz linii kablowych. Oznaczenie E 30, 60, 90 okresla czas ochronnego dziatania (w minutach).

Klasa odpornosci ogniowej kabli i przewodéw — wg (PN-EN 50200:2016-01) kryterium stanowi ciggtos¢

przekazywania sygnatow przez okreslony czas. W przypadku kabli z przewodami o przekroju nie wigkszym od 2,5 mm:

(instalacje sygnalizacyjno-alarmowe) oznacza sie symbolami PH 15, PH 30, PH60, PH9O.

Przygotowanie podtoza — zespdt czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i innych elementéw instalaciji,

majgcych na celu zapewnienie mozliwosci ich montazu lub utozenia zgodnie z dokumentacjg; zalicza sie tu nastepujgce

grupy czynnosci:

— wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

— osadzanie ognioodpornych kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

— wykucia i przekucia wymagane do prawidtowego montazu elementéw systemu,

— montaz ognioodpornych rur instalacyjnych lub uchwytéw do mocowania i uktadania kabli,

— montaz ognioodpornych konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,

— montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migedzystrefowych, zbudowanych zgodnie z wymaganymi normy PN-EN
1366-3:2010 lub aprobatami technicznymi — wydanymi do 31 grudnia 2016 r., a po zakonczeniu okresu ich
waznosci krajowymi ocenami technicznych.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczgce robét podano w ST
+~Wymagania ogdéine” Kod CPV 45000000-7, pkt. 1.5.

1.7. Dokumentacja robét montazowych

Roboty montazowe elementdéw instalacji elektrycznej dotyczacej sygnalizacji pozarowej oraz dzwiekowego systemu
ostrzegawczego nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji, ktoérej wykaz oraz podstawy prawne sporzgdzania
podano w ST ,Wymagania ogdlne”, Kod CPV 45000000-7 pkt 1.6.

Dodatkowo dokumentacja robét montazowych powinna zawierac:

— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zamowien publicznych), sporzadzone
zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. z 2013 Nr 0, poz. 1129),

— dokumenty swiadczace o posiadaniu certyfikatu Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej a



takze o dopuszczeniu do obrotu lub udostepnieniu na rynku krajowym badz do jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tekst jednolity Dz.
U. z 2016 r. Nr 0, poz. 1570), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczgce stosowania wyrobow,

— protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu z zatgczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst
jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290).

1.8. Nazwy i kody robét objetych zaméwieniem:
Grupy robét, klasy robét lub kategorie roboét
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Materialy stosowane do wykonania i montazu systeméw alarmowych i anten, bedace wyrobami budowlanymi w mysi

Ustawy o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr O poz. 1570) oraz

Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) Nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgcego

zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych i uchylajgcego dyrektywe Rady 89/106/EWG,

mogg by¢é wprowadzone do obrotu lub udostepniane na rynku krajowym, jezeli nadajg sie do stosowania przy

wykonywaniu robot budowlanych, w zakresie odpowiadajgcym ich wiasciwo$ciom uzytkowym i zamierzonemu

zastosowaniu co oznacza, ze ich wtasciwosci uzytkowe umozliwiajg — prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym

obiektom budowlanym, w ktérych majg by¢ one zastosowane w sposob trwaty — spetnienie podstawowych wymagan, o

ktorych mowa w art. 5 ust. 1 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr

0, poz. 290).
Wszystkie materiaty wykorzystywane do wykonania i montazu systemoéw alarmowych i anten by¢é wprowadzone do
obrotu lub udostepnione na rynku krajowym zgodnie z wiasciwymi przepisami, a wiec posiadac:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang normg europejskg
wprowadzong do zbioru Polskich Norm lub z europejska oceng techniczna, albo

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nieobjete normg zharmonizowang — dla ktérej
zakonczyt sie okres koegzystencji — i dla ktérych nie zostata wydana europejska ocena techniczna, a dokonano
oceny zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng (do kornica okresu waznosci tej aprobaty wydanej do 31
grudnia 2016 r., a pozniej krajowg oceng techniczng), badz uznano za ,regionalny wyréb budowlany”, albo

— legalne wprowadzenie do obrotu w innym panstwie cztonkowskim Unii Europejskiej lub w panstwie cztonkowskim
Europejskiego Porozumienia o Wolnym Handlu (EFTA) — stronie umowy o Europejskim Obszarze Gospodarczym
oraz w Turcji, o ile wyroby budowlane udostepniane na rynku krajowym sg nieobjete zakresem przedmiotowym
zharmonizowanych specyfikacji technicznych, o ktérych mowa w art. 2 pkt 10 rozporzgdzenia Nr 305/2011, a ich
wiasciwosci uzytkowe umozliwiajg spetnienie podstawowych wymagan przez obiekty budowlane zaprojektowane i
budowane w sposéb okreslony w przepisach techniczno-budowlanych, oraz zgodnie z zasadami wiedzy technicznej
(wraz z wyrobem budowlanym udostepnianym na rynku krajowym dostarcza si¢ informacje o jego wtasciwosciach
uzytkowych oznaczonych zgodnie z przepisami panstwa, w ktorym wyréb budowlany zostat wprowadzony do obrotu,
instrukcje stosowania, instrukcje obstugi oraz informacje dotyczace zagrozenia dla zdrowia i bezpieczenstwa, jakie
ten wyréb stwarza podczas stosowania i uzytkowania), albo

— dopuszczenie do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym.
Oznakowanie powinno umozliwia¢ identyfikacje producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia oraz daty produkciji.
Wszelkie nazwy witasne produktow i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozgdanego standardu

wykonania i okreslenia wilasciwosci i wymogoéw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla

projektowanych rozwigzan.
Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod warunkiem:

— spetniania tych samych wiasciwosci technicznych,

— przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie i uzyskanie akceptacji projektanta.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace wlasciwosci materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
»Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 2

2.2. Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania i montazu systeméw alarmowych i anten powinny odpowiadaé wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, europejskich ocenach technicznych, aprobatach technicznych —
wydanych do 31 grudnia 2016 r., a po zakonczeniu okresu ich waznosci w krajowych ocenach technicznych).

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji systeméw alarmowych i anten powinny odpowiada¢ powyzszym
wymaganiom i powinny by¢ przygotowane dla:



1. Kazdego odcinka petli dozorowej wykonany z kabla miedzianego. Wymagane wiasciwosci dla kabli okreslajg

elementy instalacji sygnalizacji pozarowej lub alarmowej,

Szafy do montazu urzgdzen zaréwno modutowe 19” jak i inne,

Wyposazenia szaf — elementy konfiguracji centrali sygnalizacji pozarowej,

Urzadzenia transmisyjnego, wzmacniaczy, gtosnikéw, kontroleréw,

Osprzetu instalacji alarmowej jak czujki i ich gniazda, reczne ostrzegacze pozarowe,

Systeméw stuzacych do ochrony mechanicznej, mocowania, prowadzenia lub ukierunkowania w budynku linii

kablowych alarmowych.

2.2.1. Kableiprzewody instalacji sygnalizacji lub alarmu pozarowego- rodzaje i uktady

Izolacja zyt — jako izolacje stosuje sie tworzywa bezhalogenowe, gume silikonowa a dla kabli tzw. ,przezywajgcych”

(podtrzymujgcych funkcje kabla ) stosowanych do instalacji DSO — dodatkowo tasma mikowa.

Powloka — chroni izolacje kabla przed czynnikami zewnetrznymi, gtéwnie temperaturg, wykonana z tworzyw

bezhalogenowych.

Wypetnienie — materiat izolacyjny, stosowany pomiedzy zytami kabla a powloka, w celu ograniczenia mozliwosci

jonizacji powietrza w przestrzeni wnetrza kabla. Dla stosowanych w instalacjach sygnalizacji pozarowej lub alarmowe;j

glownie stosuje sie tworzywa sztuczne — tasmy poliestrowe (takze dodatkowo pokryte jednostronnie warstwg

aluminium), uniepalniong halogenowag mieszanke gumowsg itp.

Ostona zewnetrzna — chroni kabel przed szkodliwym wplywem czynnikéw chemicznych i wilgoci przy wzroscie

temperatury. Ostony wykonuje sie z tworzyw sztucznych bezhalogenowych.

Oznaczenia przewodoéw — w celu tatwiejszego rozrézniania i identyfikacji przewodéw ognioodpornych dodano do

oznaczen wg krajowego systemu, symbole okreslajgce czas ochronnego dziatania np. El 30 lub klase odpornosci

ogniowej np. PH 60.
Wykaz kabli i przewodow instalacji do zasilania i przesylu sygnatow SAP, posiadajacych wazny

certyfikat CNBOP:

— Kabel bezpieczenstwa bezhalogenowy na napiecie 300/500 V ekranowany i nieekranowany typ Flame-X 950 HLGs,
HDGs, HLgGs, HDGsekwf, HLGsekwf, HigGsekwf,

— Telekomunikacyjne kable stacyjne do instalacji przeciwpozarowych typu YnTKSY i YnTKSX w wykonaniach:
YnTKSY (1-10)x2x(0,8-1,05); YnTKSYekw (1-10)x2x(0,8-1,05); YnTKSXekw (1-10)x2x(0,8-1,05),

— Kable elektroenergetyczne, bezhalogenowe, ognioodporne do instalacji ppoz. typu HDGs (FE 180) PH 90; HDGs
ekwf (FE 180) PH 90; HLGs (FE 180) PH 90; HLGs ekwf (FE 180) PH 90,

— Telekomunikacyjne kable stacyjne do instalacji przeciwpozarowych typ HTKSH PH90 i HTKSH ekw PH90 w
wykonaniach 1x4x(0,8; 1,0; 1,05; 1,4; 1,8; 2,3),(1-10)x2x(0,8; 1,0; 1,05; 1,4; 1,8; 2,3) mm,

— Kable elektroenergetyczne ognioodporne o izolacji i powtoce bezhalogenowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV
typu: (N)HXH FE180 PH30/E30, (N)HXH FE180 PH90/EQ0, (N)HXCH FE180 PH30/E30, (N)HXCH FE180
PH90/E90.
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2.2.2. Osprzet kablowy

* Czujki pozarowe — sg elementami bezposredniego, automatycznego wykrywania pozaru. Ich podziat zostat
dokonany w oparciu o zjawiska zwigzane z kolejno po sobie nastepujgcymi fazami pozaru:

Jonizacyjne czujki dymu — zawierajg zrodto promieniotwoércze o bardzo matej aktywnosci, w ich dziataniu jest
wykorzystane zjawisko jonizacji powietrza w komorze pomiarowej czujki — dziatajg punktowo.

Optyczne czujki dymu — dokonujg pomiaru rozproszonego przez dym swiatta w zakresie podczerwieni — dziatajg
punktowo.

Liniowe czujki dymu — tworzy je zespét nadajnika i odbiornika widma podczerwonego, oddalonych od siebie —
pojawienie sie dymu wyzwala alarm.

Czujki temperaturowe (ciepta) — zadziatanie powoduje zmiana temperatury otoczenia. Wystepujg w trzech
rodzajach:

1. czujki nadmiarowe witgczajg alarm po przekroczeniu okreslonej temperatury,

2. czujki ré6znicowe reagujg na przyrosty temperatury w okreslonym czasie,

3. czujki nadmiarowo-réznicowe za$ sg czujkami dualnymi, tgczgcymi oba wymienione typy.

Czujki ptomienia — dziatajg na zasadzie monitorowania promieniowania emitowanego przez ptomien w pasmie od
100 nm do 1000 nm.

+ Gniazda montazowe czujki pozarowej — pozwalajg na szybkie podigczenie instalacji poprzez tatwe
naprowadzanie i tgczenie czujki z gniazdem. Gniazdo zwykle wyposazone jest w zatrzask, uniemozliwiajgcy wyjecie
czujki bez zastosowania specjalnego klucza.

* Reczne ostrzegacze pozarowe — priorytetowe przekazywanie informacji do centrali CSP. Wystepujg jako
wewnetrzne lub do instalowania na zewnatrz i w trudnych warunkach srodowiskowych.

e Urzadzenia prefabrykowane, instalowane w ramach linii SAP (centralki)

Przyktadowe elementy (podzespoty), wchodzace w sktad centralki:

— Panele: obstugi, wyswietlacza, sterujgco-informacyjny, informacyjny,

— Zasilacz wraz z przetwornicg napiecia linii czujek,

— Moduly: procesora, petli dodatkowych, wejsé-wyjsé, bezpiecznikdw, wielofunkcyjny,
— Ptyta gtéwna jedno- i dwupetlowa,

— Przetwornica do panelu zdalnej obstugi i sygnalizac;ji.



2.2.3. Specyfikacja materialowa

Lp.

Znak

Centrala alarmowa

Opis materiatu
(wyszczegolnienie)

Centralnym punktem systemu jest centrala alarmowa. Centrala alarmowa musi mie¢
wbudowany interfejs TCP/IP, ktéry da mozliwos¢é komunikacji z serwerem SMS.
Centrala alarmowa oparta jest na jednej modutowej platformie sprzetowej, co
umozliwia zwiekszenie liczby wejs¢ z 32 do 128 lub 512 bez koniecznosci wymiany
sprzetu. Domysinie panel alarmowy jest wyposazony w 8 wejs¢ i moze by¢ fatwo
rozszerzony do 32. Dodatkowe funkcje, takie jak redundancja, klastry lub okreslone
integracje, mozna dodawac za pomoca licencji. UNii zostat zaprojektowany tak, aby
mozna go bylo szybko zainstalowac¢. Unikalna obudowa pozwala na umieszczenie
go na (istniejgcym) okablowaniu. Elementy magistrali sg wykrywane automatycznie,
CO 0znacza, ze nie trzeba ustawia¢ adreséw. Standardowy panel alarmowy mozna
potaczy¢ z drugim panelem, dzieki czemu zapewniona zostata redundancja
instalaciji.

Parametry techniczne:
Modutowy system alarmowy oparty na jednej platformie sprzetowej
8 standardowych wejs¢, z mozliwoscig rozszerzenia do 512 wejsé
Do 64 detektorow bezprzewodowych (Grade 2)
16 klawiatur OLED, 32 strefy, 16 czytnikéw, 2000 uzytkownikow
Automatyczne wykrywanie elementéw magistrali
Bezpieczny czytnik dostepu DESFire EV2
Wybér jezyka dla uzytkownika
Zintegrowany komunikator IP z opcjonalng kopig zapasowg GPRS
Druga magistrala RS 485
Konfiguracja redundantna dla zapewnienia wysokiego poziomu
bezpieczenstwa
. Panele alarmowe mozna tgczy¢ w klastry
. Obstuga za pomocg aplikacji mySmartControl (iOS | Android)
. Grade 3

Zarzadzanie systemem SWiN musi by¢ mozliwe z poziomu:

. Mapy synoptycznej — zazbrajanie i rozbrajanie poszczegolnych stref SSWiN
oraz wizualizacja stanéw poszczegolnych stref i elementéw detekcyjnych nawet w
momencie gdy strefa nie jest zazbrojona.

. Czytnika kontroli dostepu — automatyczne zazbrajanie i rozbrajanie
poszczegolnych stref SSWIN po przytozeniu uprawnionej karty dostgpowej lub w
momencie gdy wszystkie osoby wyjdg z pomieszczenia (realizowane w oparciu o
czytniki kontroli dostepu). Wizualizacja stanu strefy SSWiN na diodzie czytnika
kontroli dostepu.

. Manipulatora SSWIN — zazbrajanie i rozbrajanie po wpisaniu kodu
autoryzacyjnego. Wizualizacja stanéw poszczegoinych stref.

Czujka dualna -
alarmowa

Zgodnos¢ z wymaganiami normy EN 50131 dla Grade 2
detekcja ruchu przy pomocy dwdch czujnikéw: pasywnego czujnika podczerwieni
(PIR) i czujnika mikrofalowego (MW), regulowana czuto$¢ detekcji obu czujnikéw
cyfrowy algorytm detekcji ruchu, cyfrowa kompensacja temperatury
cyfrowy filtr sygnatéw odbieranych przez czujnik mikrofalowy zapewniajgcy,
odporno$c¢ na zakidcenia wywotane przez sie¢ energetyczng oraz lampy
wytadowcze, wbudowane rezystory parametryczne (2EOL: 2 x 1,1 kQ)
wskaznik LED do sygnalizacji wybér koloru sygnalizowania alarmu przez wskaznik
LED (dostepne 4 kolory) zdalne wtaczanie/wytgczanie wskaznika LED
nadzér ukfadu detekcji ruchu i napiecia zasilania ochrona sabotazowa przed
otwarciem obudowy




Kamera
wewnetrzna

przetwornik 1/2,9 CMOS,

5MP @20kl/s (2944x1656),

obiektyw 2,8-12mm,

automatyczna ostrosc,

min. Natezenie oswietlenia: kolor 0,014Ix; B/W 0,0028 Ix; Olx z IR,
automatyczny tryb dzien/noc,

wbudowany promiennik podczerwieni (zasieg 30m),

szybkos¢ migawki od 1/3s do 1/100 000s

kodowanie H.265, H.264, MJPEG,

obudowa IP67, IK10,

wbudowany wykrywanie twarzy,

detekcja przekroczenia linii, wtargniecie, bagaz nienadzorowany, usuwanie
obiektow,

. zasilanie 12VDC, PoE.

Kamera
zewnetrzna

przetwornik 1/2,9 CMOS,

5MP @20kl/s (2944x1656),

obiektyw 2,8-12mm,

automatyczna ostrosc¢,

min. Natezenie oswietlenia: kolor 0,014Ix; B/W 0,0028 Ix; Olx z IR,
automatyczny tryb dzien/noc,

wbudowany promiennik podczerwieni (zasieg 50m),

szybkos$¢ migawki od 1/3s do 1/100 000s

kodowanie H.265, H.264, MJPEG,

obudowa IP67, IK10,

wbudowane wykrywanie twarzy,

detekcja przekroczenia linii, wtargniecie, bagaz nienadzorowany, usuwanie
obiektow,

. zasilanie 12VDC, PoE.

Kontrola dostepu

System KD musi zabezpieczac przed niewlasciwym uzyciem karty przez
uzytkownikow oraz sygnalizowaé sytuacje alarmowe. W tym celu musi realizowac¢
ponizsze funkcjonalnosci:

. Funkcje globalnego Anti-Pass Back z podziatem na strefy (wsparcie dla Anti-
Pass Back globalnie, punktowo, czasowo, rewersyjnie).

. Funkcje sluzowosci obstugujaca do 16 wejs¢.

. Funkcje uniewazniania kart zbyt dtugo nie uzywanych zabezpieczajgce przed

uzyciem zagubionej karty, np. karta nie uzyta na jednym z czytnikéw w ciggu 24
godzin traci swoje prawa dostepowe.

. Funkcje kwarantanny, ktéra zabrania uzytkownikom wejscie do okreslonych
stref, jezeli wczesniej znajdowali sie w innej, Scisle zdefiniowanej strefie.
. Funkcje nadawania praw uzytkownikom, w momencie gdy znajdowali sie¢ w

innej strefie, np. karta jest wazna na terenie magazynu, tylko w momencie gdy
wczesniej zostata uzyta w portierni.

. Element ryglujgcy musi dokonywac zaryglowania przejscia niezwtocznie po
zamknieciu drzwi przez osobe wchodzgca do pomieszczenia (element ryglujacy nie
czeka, az skonhczy sie czas odryglowania ustawiony w systemie).

. Funkcje wzbudzenia alarmu w momencie gdy drzwi na zbyt dlugi czas
pozostajg otwarte.
. Funkcje wejscia pod przymusem polegajgcg na zapisaniu dla danego

uzytkownika dwdch haset pin. W momencie gdy dany uzytkownik wchodzi pod
przymusem do strefy, przyktada karte i wpisuje hasto dedykowane dla wejscia pod
przymusem. Uzyskuje on dostep do danej strefy, jednoczesnie operator zostaje
powiadomiony o fakcie wejscia pod przymusem.

. Funkcje rozbudowanych alarméw kontroli dostepu, w ktérych alarm jest
wzbudzony w momencie gdy karta zostaje uznana jako skradziona, lub uzytkownik
przytozy do karte do czytnika do ktdérego nie ma uprawnien.




Kontrola dostepu

System musi umozliwia¢ zmiane stanu przejscia. W systemie muszg byé
wyréznione nastepujgce tryby pracy przejscia kontroli dostepu:

. Otwarte — element ryglujacy jest nieaktywny;

. Normalny — kontrola dostepu zgodna z harmonogramem i uprawnieniami
uzytkownikow;

. Zablokowany — element ryglujgcy zaryglowany, czytnik zablokowany i nie
odczytuje kart dostepowych;

. Z potwierdzeniem — W momencie gdy uzytkownik przyktada karte dostepowg
operatorowi prezentowane jest okno w ktérym widoczne jest zdjecie wiadciciela
karty z bazy systemowej oraz obraz z kamery (w przypadku integracji systemu
CCTV). Operator potwierdza czy dana osoba moze wej$¢ do danej strefy kontroli
dostepu.

Uprawniony operator musi mie¢ mozliwo$¢ zmiany w czasie rzeczywistym trybu
pracy danego czytnika kontroli dostepu z poziomu mapy synoptycznej. System musi
dodatkowo mie¢ mozliwos¢ zmiany trybu pracy czytnika w zalezno$ci od stanu
systemu (stan systemu normalny, alarmowy itp.).

Wszystkie zdarzenia majgce miejsce w systemie sg zapisywane w bazie danych
systemu. System umozliwia petne raportowanie i archiwizacje danych. System musi
mie¢ wbudowane predefiniowane raporty, m.in:
. Raport obecnosci dla danego uzytkownika i dla danego obszaru;
Raport praw dostepu dla uzytkownika i czytnika;
Raport $ciezki uzycia karty na obiekcie;
Raport stanu sterownikéw i podtgczonych do nich urzgdzen;
Raport kart wedtug grup kart;
. Raport kart wedtug typu kodowania.
Dodatkowo w systemie musi by¢ dostepny generator raportow, ktéry umozliwia
generowanie dowolnych raportéw wedtug wymogow operatora.

Opis kluczowych elementéw systemu Kontroli dostepu
Sterownik sieciowy
Elementami wykonawczymi systemu kontroli dostepu muszg by¢ inteligentne
sterowniki sieciowe pozwalajgce na podigczenie kontrolerow drzwiowych. Sterownik
musi komunikowa¢ sie z serwerem za pomocg standardu TCP/IP. W przypadku
zerwania tgcznosci kontrolera sieciowego z serwerem, musi on nadal zarzadzaé
elementami do niego podtgczonymi. Dodatkowo musi zarejestrowaé w pamieci, co
najmniej 5000 zdarzen. Po ponownym podtgczeniu go do serwera musi nastgpi¢
automatyczna, wzajemna synchronizacja.
Sterownik sieciowy musi umozliwia¢ bezposrednie podtgczenie 4 kontrolerow
drzwiowych w obrebie 1 wspolnej obudowy. Do kazdego z podigczonych w ten
sposo6b kontrolerow drzwiowych mozna podtgczy¢ bezposrednio czytniki oraz / lub
wyprowadzi¢ maksymalnie 4 magistrale RS485 do podtgczenia kolejnych, w sumie 32
kontrolerow drzwiowych. Jeden sterownik sieciowy musi obstuzy¢ do 32 czytnikow
kontroli dostepu za pomoca podtgczonych kontroleréw drzwiowych.
Sterownik sieciowy musi umozliwiaé podtgczenie kontroleréw drzwiowych w gwiazde,
lub magistrale oraz uzycie interfejséw RS232,RS485, Clock/Data, Wiegand.
Rozwigzanie musi zapewni¢ najwyzszy poziom bezpieczenstwa poprzez mozliwos¢
szyfrowania od karty do serwera metodg AES.

Sterownik sieciowy powinien spetnia¢ ponizsze wymagania:

. Szyfrowana komunikacja AES256 miedzy sterownikiem sieciowym a
serwerem SMS

Stabilny system operacyjny LINUX

Montaz na szyne DIN 35 mm

Niski pobor mocy ($rednio 2.5W)

Zasilanie 12 - 24V DC

Mozliwo$¢ podtgczenie do 4 kontroleréow drzwiowych w trybie End To End
Security (szyfrowanie od karty do serwera)

. Obstuga wielu interfejséw i topologii: Wiegand, RS232, RS485, Clock/Data,
TCP/IP, gwiazda i magistrala

. Temperatura pracy od -10 do + 60°C

. Ztgcza SD(SDHC), SAM (opcja), USB

. Ethernet Gigabit RJ-45




Kontrola dostepu

Kontroler drzwiowy

Kluczowym urzgdzeniem wykonawczym systemu kontroli dostepu musi by¢ kontroler
drzwiowy odpowiedzialny za zabezpieczenie dwoch przejs¢ pojedynczych lub jednego
przejscia podwojnego.

W zaleznos$ci od charakterystyki poszczegodlnych obiektéw, kontroler drzwiowy musi
dziata¢ zaréwno w topologii gwiazdy, jak i magistrali w zalezno$ci od stosowanego
typu sterownika sieciowego. Musi istnie¢ mozliwo$¢ stosowania obu topologii
jednoczesnie w ramach pojedynczej instalacji, dzieki czemu istnieje mozliwo$¢
dostosowania sposobu instalacji do wymogdw poszczegdlnych pomieszczen.
Elastycznos$¢ topologii umozliwia rowniez wykorzystanie dotychczasowego
okablowania zainstalowanego juz na obiekcie.

Kontroler musi obstugiwac¢ 2 czytniki kontroli dostepu i komunikowac sie z nimi za
pomocg protokotéw Clock/Data / Wiegand. W zaleznosci od typu architektury
kontroler musi oferowac¢ 8 wejs¢ i 4 wyjscia (gwiazda) lub 8 wejsc i 8 wyjsé
(magistrala) do podtgczenia elementéw wykonawczych (kontaktronow, zwor,
elektrozaczepow, przyciskow wyjscia, czy przyciskdw ewakuacyjnych).

Kontroler musi by¢ wyposazony w specjalny system monitorowania stanu kontrolera
(autotest), umozliwiajgcy ciggty pomiar m.in.: wewnetrznej temperatury, parametréw
zasilania kontrolera i czytnikéw oraz stanu komunikacji z czytnikami. Stan urzadzenia
powinien by¢ sygnalizowany wielokolorowg diodg oraz przesytany do
oprogramowania zarzadzajgcego w czasie rzeczywistym.

Sterownik drzwiowy powinien spetnia¢ ponizsze wymagania:

Praca w architekturze gwiazdy lub magistrali

Obstuga 2 czytnikéw kontroli dostepu

Whbudowany modut Wejsé / Wyjs¢é — 6 wejs¢ / 8 wyjs¢
Obstuga 2 miernikéw temperatury / wilgotnosci

Funkcja ,Autotestu”

Wysoka gestosc instalacji (montaz DIN)

Wyjscie cyfrowe 6 x - max. 28V; OC; Max. natezenie 300mA
Wyjécie mocowe 2; max. 2.5A

Wejscia cyfrowe 6

Temperatura / Wilgotnos¢ pracy -35°C do +70°C / 20 ~ 90%
nieskondensowana

. Napigcie 12,0 — 24V DC

. Moc 0,48 W (Srednia)

Czytniki kontroli dostepu

W ramach infrastruktury systemu kontroli dostepu na obiekcie muszg zosta¢
zainstalowane czytniki oraz karty w standardzie zblizeniowym Mifare odczytujgce
numer seryjny karty kontroli dostepu.

Czytniki muszg by¢ produkowane przez tego samego producenta, ktéry produkuje
pozostate elementy systemu kontroli dostepu (sterowniki, kontrolery drzwiowe,
oprogramowanie). Gwarantuje to niezawodng prace catego systemu.

Czytnik musi by¢ wyposazony w czujnik ruchu, ktéry wzbudzi czytnik w stan odczytu
karty tylko w momencie, gdy zblizona zostanie do niego karta dostepowa. Dzieki temu
mozliwa jest znaczna redukcja zuzycia energii.

Czytnik musi by¢ rowniez wyposazony w diode sygnalizacyjng, mogacg wyswietli¢
4096 koloréw w zaleznosci od stanu i reakcji czytnika.

Wszystkie elementy elektroniczne znajdujgce sie wewngtrz obudowy czytnika musza
by¢ zalewane zywicg epoksydowa. Dzieki temu czytniki sg odporne na niekorzystne
warunki atmosferyczne. Czytniki muszg posiada¢ norme szczelnosci IP64.

Parametry techniczne
Zasilanie 5-16V DC, maksymalnie 1,4W
Stopien ochrony P64
Temperatura pracy -35°C do 65°C (klasa przemystowa)
Temperatura przechowywania -40°C do 85°C
Wilgotnos¢ 5% — 95% wilgotnosci wzglednej, bez kondensacji
Interfejs Wiegand, open collector Clock data,
open collector, RS485
Czestotliwosci 13,56MHz Wykrywanie kart

2,4GHz Potaczenie WiFi
Karty Stadnard ISO 14443-A
Typ Mifare Classic, Mifare DESFire 0.6, EV1 and EV2
Dystans 20-70mm (w przypadku normalnych operacji)
Wskazniki LED, Brzeczyk
Sabotaz Clock/data- Wiegand,
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Centrala posiada mozliwo$¢ adresowania elementéw liniowyc,h pozwala na
identyfikacje miejsca powstania pozaru z doktadno$cig do pojedynczej czujki. Centrala
umozliwia ponadto sterowanie i kontrole zewnetrznych urzadzenh zabezpieczajgcych
takich jak bramy pozarowe, klapy oddymiajgce itp. oraz przekazanie informacji o
pozarze do stacji monitoringu zaréwno w postaci cyfrowej jak i analogowej. Po
otrzymaniu sygnatu alarmu, zgodnie z zaprogramowanym wariantem alarmowania,
centrala moze uruchamia¢ m.in. sygnalizatory oraz przekazniki wyjsciowe wewnatrz
centrali jak rowniez na liniach dozorowych w postaci liniowych elementéw sterujgcych.

Charakterystyka produktu

\Wspétpracujgce elementy:

adresowalne czujki pozarowe szeregu:
optyczne dymu,

jonizacyjne dymu,
nadmiarowo-rézniczkowe ciepta,
optyczno-temperaturowa,

czujka dymu i ptomienia,

konwencjonalne czujki pozarowe szeregu,
temperaturowo-ptomieniowa,

ptomienia (ultrafiolet),

iskrobezpieczne (wg instrukcji producenta),
liniowe dymu,

reczne ostrzegacze (przyciski) pozarowe:
wnetrzowe,

zewnetrzne

elementy kontrolne, sterujgce:

element kontrolno-sterujacy,
wielowyjsciowy element sterujgcy,
wielowejsciowy element kontrolny,

adaptery:

adapter linii bocznej,

adapter czujek radiowych,

adresowalne sygnalizatory akustyczne.

Sygnalizacja
pozarowa

Napiecie zasilania: podstawowe: 230V

Napiecie zasilania: rezerwowe: 2szt. 12V od 17Ah do 22Ah

Maks. pobér pradu podczas dozorowania: 0.7A

Liczba wariantéw alarmowania: 17

Linie sygnatowe (potencjatowe): 1

Liczba czujek na linii: 64

\Wyjscia przekaznikowe bezpotencjatowe w centrali 3 obcigzalnos¢ 1A 30V

Liczba linii dozorowych: 2

Liczba linii kontrolnych: 2

Liczba stref dozorowych: 128

Temperatura pracy: od -5°C do 40°C

ROP wew:

Typ: adresowalny

Szczelnos$¢ obudowy: IP 30

Pobdr pradu w trybie dozorowania: < 135uA
Zakres temperatur pracy: od -25°C do 70°C
Kolor obudowy: czerwony

Czujka optyczno-termiczna:

Typ: adresowalna

Rodzaj: dymu i ciepta

Pobér pradu w trybie dozorowania: < 150 pA

Sygnalizator:

Typ: tonowy, akustyczny, niskoprgdowy

Odmiana: adresowalny

Napiecie zasilania: 9.6VDC - 30.0VDC

Napiecie pracy z linii dozorowej: 16.5VDC - 24.6VDC

Napiecie pracy zasilacza zewnetrznego: 9.6VDC - 30VDC

Pobor pradu z zasilacza zewnetrznego: < 50mA przy zasilaniu 24 VDC
Poziom dzwieku: do 103dB

Zakres temperatur pracy: od -25°C do 55°C

Szczelnos$¢ obudowy: IP 21C




2.3. Warunki przyjecia na budowe materiatéw do robét montazowych instalacji sygnalizacji lub alarmu pozaru

Wyroby do robét montazowych mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:

— s3 zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikaciji
technicznej (szczegdtowej) SST,

— sg wlasciwie oznakowane i opakowane,

— spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

— producent dostarczyt dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu lub udostepnieniu na rynku krajowym badz
do jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow réwniez karty
katalogowe wyrobdw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow,

— dostawa kabli o izolacji, powtoce lub ostonie z tworzyw sztucznych powinna odbywac si¢ przy temperaturze wyzszej
niz -15°C, natomiast bebny z nawinietym kablem nie mogg by¢ zrzucane i przewracane na ich tarcze.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych — wyrobdw i materiatéw nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatéw i wyrobéw na budowe powinno byé potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4. Warunki przechowywania materiatdw do montazu instalacji sygnalizacji lub alarmu pozaru
Wszystkie materiaty pakowane, powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg producenta oraz
wymaganiami odpowiednich norm.

Kable nalezy przechowywac zgodnie z instrukcjg producenta, w zaleznosci od typu kabla.

Pozostaly sprzet i osprzet podstawowy i pomocniczy nalezy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach,
kartonach, opakowaniach foliowych itp. Szczegdlnie nalezy chroni¢ przed wplywami atmosferycznym oraz
zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno by¢ suche i zabezpieczone przed
zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt 3
Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 4

4.2. Transport materiatow

Podczas transportu na budowe oraz ze sktadu przyobiektowego na stanowisko robocze nalezy zachowaé ostroznosc
aby nie uszkodzi¢ materiatdw. Minimalne temperatury wykonywania transportu ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia
izolacji, wynoszg dla kabli nawinietych na bebny: -15°C oraz -5°C dla odcinkéw zwinigtych w ,6semke”.

Wszelkie elementy konstrukcyjne nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta — zaréwno
elementy stalowe jak i z tworzyw sztucznych.
Stosowac¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt 5

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i jakos¢ wykonanych roboét, powinien réwniez posiada¢ uprawnienia do ich wykonywania —
certyfikat Osrodka Certyfikacji Ustug Przeciwpozarowych Stowarzyszenia Inzynieréw i Technikéw Pozarnictwa.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru i
Rzeczoznawcy PSP.
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Dokumentacja instalacji sygnalizacji lub alarmu pozaru powinna sklada¢ sie z projektu budowlanego,
opracowanego w celu uzyskania pozwolenia na budowe oraz projektu budowlanego wykonawczego, zatwierdzonych
przez przedstawiciela PSP lub osobe uprawniong w zakresie tych prac.

5.2. Ukfadanie kabli

Szczegotowy opis warunkéw i sposobow ukfadania kabli podano w Specyfikacji technicznej ,Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych wewnetrznych — kod CPV 45310000-3. Roboty w zakresie przewoddéw, montazu opraw,
osprzetu, urzadzen i odbiornikdw energii elektrycznej”.

5.3. Montaz urzadzen

Montaz gniazd czujek

Wyznaczy¢ miejsce instalowania, przygotowac podtoze pod kotki rozporowe lub konstrukcje wsporczg, zamontowac
gniazdo do gotowego podfoza, przygotowac i podtgczy¢ przewody zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

Montaz czujek w gniazdach

Zamocowacé czujke w gniezdzie postepujgc zgodnie z instrukcjg producenta. Nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowo$c
typu montowanej czujki (gniazda sg z reguty uniwersalne dla kilku typéw czujek).

Montaz recznych ostrzegaczy pozarowych, przyciskéw przerywajacych, glosnikéw

Zakres czynnosci jak przy montazu gniazd czujek.

Montaz central

Zakres czynnos$ci jak przy montazu tablic i rozdzielni elektrycznych opisanych w specyfikacji technicznej: ,Montaz
rozdzielnic elektrycznych kod CPV 45315700-5".

Montaz akumulatoréw

Ustawi¢ akumulatory w wyodrebnionym miejscu lub pojemniku, przygotowac¢ i podigczy¢ przewody zgodnie z instrukcja

montazu producenta i potgczy¢ z centralg zgodnie z DTR, sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczen, przygotowacé i podtaczyé
przewody zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 6

6.2. Szczegotowy wykaz wymogow oraz zakres badan pomontazowych instalacji sygnalizacji lub alarmu

pozaru

Wobec braku uregulowan prawnych dotyczgcych odbioru instalacji sygnalizacji pozaru ponizej przytoczono podstawowe

zatozenia wytycznych odbioru instalacji sygnalizacji pozaru, zawartych w opracowaniu Centrum Naukowo-Badawczego

Ochrony Przeciwpozarowej z 1994 r. ,Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowe;j”.

Wykaz czynnosci, ktére nalezy wykonaé w czasie odbioru:

— sprawdzenie uzytych materiatéw w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi normami,

— sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem technicznym,

— sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia, rezystancji petli linii dozorowych,

— sprawdzenie czutosci przy pomocy przyrzadu serwisowego wszystkich czujek pozarowych (moze by¢ przedstawiony
protokoét pomiaru),

— sprawdzenie sprawnosci czujek oraz recznych ostrzegaczy pozaru poprzez ich uruchomienie (podlega sprawdzeniu
100% elementéw wykrywczych); w przypadku systemow analogowych dopuszczalne jest sprawdzenie pozioméw
czutosci poszczegolnych czujek,

— sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegdlnych czujek lub ich grup (dotyczy systemdéw adresowalnych i
analogowych).

Wykaz dokumentéw, ktére wykonawca jest zobowigzany dostarczyé inwestorowi:

— aktualny projekt techniczny, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone zmiany, uzgodnione z projektantem i
rzeczoznawcg do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych,

— protokoty obmiaru dozymetrycznego wszystkich czujek jonizacyjnych i protokoty pomiaréw rezystancji izolacji zyt linii
dozorowych oraz uziemienia,

— protokoty odbioréw czesciowych,

— dziennik budowy,

— wazne Swiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu.

Wykaz zalecen dla uzytkownika

W pomieszczeniu, w ktdrym zainstalowano centralke nalezy umiescic:

— plan sytuacyjny nadzorowanego obszaru,

— opis funkcjonowania i obstugi urzgdzen sygnalizacji pozaru,

— wskazowki, jak nalezy postepowacé w przypadku alarmu,

— ksigzke pracy instalacji, do ktérej nalezy wpisywaé przeprowadzone kontrole instalacji, dokonywane naprawy,
zmiany i uzupetnienia instalacji, wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyny ich wywotania (protokoét taki
nalezy prowadzi¢ réwniez w przypadku, gdy centralka sygnalizacji pozaru jest wyposazona w pamie¢ zdarzen lub
drukarke).
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Nalezy dopilnowa¢ przeszkolenia przez wykonawce instalacji osob, ktére bedg obstugiwac centralke.

Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje urzadzen i instalacji sygnalizacji pozaru.

Podfgczenie lokalnego sytemu sygnalizacji pozaru do stacji monitorowania i monitorowanie systemu do PSP

— umowa z firmg monitorujgca lokalny system sygnalizacji pozaru,

— protokdt odbioru urzadzen monitorujgcych, z potwierdzeniem sprawnosci technicznej podigczenia monitorujgcego
lokalny system sygnalizacji do PSP,

— przyjety czas opdznienia w monitorowaniu sygnatu alarmowego do PSP (zaleca sie aby byt on nie diuzszy niz 3
min.),

— instrukcja obstugi — wskazowki jak nalezy postepowac w przypadku alarmu,

— ksigzka pracy urzgdzenia monitorujgcego, do ktorej nalezy wpisywaé przeprowadzone kontrole urzgdzen
monitorujgcych, dokonywane naprawy i uzupetnienia urzgdzen,

— zapewnienie przez firme monitorujgcg przeszkolenia pracownikow obstugujgcych urzadzenie.

6.3. Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace sie z ogledzin czesciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— jakosci i zgodnosci wykonania robot z ustalong w dokumentacji powykonawczej, normami, przepisami budowy oraz
bhp,

— poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen srubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych protokotem
przez wykonawce montazu.
Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzgdzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan, zgodnie z instrukcjg ,Wypetnianie

Dokumentéw Odbiorowych Technicznych i Budowlanych” I-NJDB-00-50".

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostaly wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za niemajacg zasadniczego wptywu na
jakos$c¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jako$c.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 7

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji sygnalizacji lub alarmu pozaru
Obmiaru robét dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajgce zawartym w
dokumentacji i tak:

» dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

+ dla kabli i robét towarzyszgcych: m lub kpl., cm dtugosci przewiertu,

+ dla osprzetu linii: szt., kpl.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8
Wszelkie odbiory prac wykonawczych reguluje umowa pomiedzy Zamawiajgcym a Oferentem.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci
Rozliczenie robdét montazowych linii i instalacji telekomunikacyjnej moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu robdt i ich koricowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robét.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartosé tych robét obliczona
na podstawie:
Wariant |
— okre$lonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych przez
zamawiajgcego lub
Wariant Il
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ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania roboét instalacji telekomunikacyjnej lub kwoty ryczaltowe obejmujgce roboty ww.
uwzgledniaja:
przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatdéw, narzedzi i sprzetu,
obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajgcych wykonanie robét na
wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystepuije),

usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

uporzgdkowanie miejsca wykonywania robét,

usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow (w SST okresli¢ sposdb usuniecia odpadow),

likwidacje stanowiska roboczego.
Rozliczenie rusztowan powyzej 4 m:

Wariant |
Przy rozliczaniu robot wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych rusztowan mogg by¢ uwzglednione
w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielnej ptatnosci.
Wariant Il
Sposoéb rozliczenia kosztéw montazu, demontazu i pracy rusztowan koniecznych do wykonywania robot na wysokosci
powyzej 4 m, nalezy ustali¢ w postanowieniach pkt. 9 specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Normy

1.
2.
3.

oo

PN-EN 54-1:2011
PN-EN 54-2:2002/A1:2007
PN-EN 54-3:2014-12

PN-EN 54-4:2001/A2:2007

PN-EN 54-5:2003
PN-EN 54-7:2004/A2:2009

PN-EN 54-10:2005/A1:2006

Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 1: Wprowadzenie.

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;.
Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 3: Pozarowe urzgdzenia alarmowe
— Sygnalizatory akustyczne (wersja angielska).

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 4: Zasilacze.

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe.
Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 7: Czujki dymu — Czujki punktowe
dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzgcego
lub jonizaciji.

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 10: Czujki ptomienia — Czujki
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punktowe.

8. PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.

9. PN-EN 54-12:2015-05 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 12: Czujki dymu — Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki $wiatta przechodzacego (wersja
angielska).

10. PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotow systemu.

11. PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

12. PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 17: Izolatory zwar¢.

13. PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia.

14 PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 20: Czujki dymu zasysajace.

15. PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 21: Urzagdzenia do transmis;ji
sygnatow alarmowych i uszkodzeniowych.

16. PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czg$¢ 23: Pozarowe urzadzenia alarmowe
— Sygnalizatory optyczne.

17. PN-EN 54-24:2008 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 24: Dzwiekowe systemy
ostrzegawcze — Gtosniki.

18. PN-EN 54-25:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 25: — Pod zespoly wykorzystujgce
tacza radiowe.

19. PN-EN 12094-1:2006 State urzadzenia gasnicze — Podzespoly urzadzen gasniczych gazowych —
Czesc¢ 1: Wymagania i metody badan elektrycznych central automatycznego
sterowania.

20. PN-EN 12094-2:2007 State urzadzenia gasnicze — Podzespoty urzgdzen gasniczych gazowych —
Czes¢ 2: Wymagania i metody badan nieelektrycznych automatycznych
urzadzen sterujgcych i opdzniajgcych.

21. PN-EN 12094-3:2006 State urzadzenia gasnicze — Podzespoty urzadzen gasniczych gazowych —
Czes¢ 3: Wymagania i metody badan recznych urzadzen inicjujgcych i
wstrzymujgcych.

22. DIN 4102-12/11.1998 Brandverhalten von Baustoffen und Bauteilen. Teil 12: Funktionserhalt von
elektrischen Kabelanlagen. Anforderungen und Pruefungen.

23. PN-ISO 8421-3:1996 Ochrona  przeciwpozarowa — Wpykrywanie pozaru i alarmowanie -
Terminologia.

24. PN-1SO 8421-5:1997 Ochrona przeciwpozarowa — Terminologia — Ochrona przed zadymieniem.

25. PN-1SO 8421-6:1997 Ochrona przeciwpozarowa — Terminologia — Ewakuacja i srodki ewakuacji.

26. PN-EN 50130-4 :2012 Systemy alarmowe — Czes$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Norma
dla grupy wyrobdw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen systemow
sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV,
kontroli dostepu i osobistych.

27. PN-EN 50130-5 :2012 Systemy alarmowe — Czeé¢ 5: Proby Srodowiskowe (wersja angielska).

28. PN-EN 50200:2016-01 Metoda badania odpornosci na ogien cienkich przewoddéw i kabli bez
ochrony specjalnej, stosowanych w obwodach zabezpieczajgcych (wersja
angielska).

29. PN-EN 60849:2001 Dzwiekowe systemy ostrzegawcze.

30. PN-EN 61672-1:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwigku — Czes$¢ 1: Wymagania.

31 PN-EN 61672-2:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwieku — Czes$¢ 2: Badania typu.

32. PN-EN 61672-3:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwieku — Cze$¢ 3: Badania okresowe.

33. PN-EN 1366-3:2010 Badania odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych — Czes¢ 3: Uszczelnienia
przejsc¢ instalaciji.

10.2. Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (czes¢ V) Wydanie 2 Warszawa,
Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t budowlanych. Wymagania ogdlne. Kod CPV 45000000-7.
Wydanie 3, OWEOB Promocja — 2017 r.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. ,Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
wewnetrznych” kod CPV 45310000.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
wewnetrznych — kod CPV 45310000-3. Roboty w zakresie przewodéw, montazu, opraw, osprzetu, urzadzen i
odbiornikow energii elektrycznej”.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdét budowlanych: ,Montaz rozdzielnic elektrycznych kod CPV
45315700-5".

CNBOP. Wstep do projektowania Dzwigkowych Systemow Ostrzegawczych. (mgr inz. J. Ciszewski).

WBO/11/23/a CNBOP. Wymagania, metody badania gtosnikow stosowanych w dzwiekowych systemach
ostrzegawczych. CNBOP: 2001.

Katalogi i karty materialowe producentéw.
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